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Die folgertden Angaben sind den vom Anmelder ei ngereichten Unterlagen entnommen 

Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

(w) Verfahren zum Nachweis einer Berechtigung zum Ver- oder Entriegeln oder der Benutzung eines Objekts sowie 
Sicherheitsvorrichtung 

© Wenn sich ein Codegeber (2) einem Objekt nahert, so 
wird ab einer bestimmten Position ein Frage-Antwort- 
Dialog durchgefuhrt. Je nach Position des Codegebers (2) 
werden unterschiedliche Steuerbefehle in dem Objekt 
ausgefuhrt, wenn das Antwortsignal sich als berechtigt 
herausstellt. Dem Benutzer ist somit eine komfortable 
Moglichkeit gegeben. sein Objekt ohne KomforteinbuRen 
zu benutzen. 
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[0001 ] Die Erfindung betriffl: ein Verfahren zum Nachweis 
einer Berechtigung zum Ver- oder Entriegeln oder der Be- 
nutzung eines Objekts, insbesondere eines Kraftfahrzeugs, 
gemaB Oberbegriff von Patentanspruch 1 sowie eine Sicher- 
heitsvorrichtung gemati Oberbegriff von Patentanspruch 9. 
[00021 Ein solches Verfahren ist aus der Offenlegungs- 
schrift DE 199 01 364 A 1 bekannt. Dieses weist eine ob- 
jektseitig angeordnete Steuereinrichtung auf, die mit seiner 
Sende- und Empfangseinheit verbunden ist. Bei Auslosung 
sendet die Sende- und Empfangseinheit ein Anforderungssi- 
gnal aus. Falls ein tragbarer Codegeber dieses Anforde- 
rungssignal empfangt, so sendet er seinerseits ein Antwort- 
signal zuriick, mit dem Tiiren, insbesondere eines Kraftfahr- 
zeugs, ver- oder entriegelt werden oder die Benutzung des 
Kraftfahrzeugs erlaubt wird. 

[0003] Wenn zusatzliche Funktionen ferngesteuert wer- 
den sollen, so muss eine Fernbedienung betatigt werden, die 
dann ein cntsprcchcndcs Fcmstcucrsignal ausscndct. So- 
lange die Fernsteuersignale empfangen werden und sich als 
berechtigt herausstellen, werden die Funktionen entspre- 
chend der auf der Fernbedienung betatigten Taste gesteuert, 
[0004] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein Ver- 
fahren zum Nachweis einer Berechtigung zum Ver- oder En- 
triegeln oder der Benutzung eines Objekts zu schaffen, mit 
dem auch zusatzliche Steuerfunktionen auf einfache Weise 
ohne Zutun des Benutzers fernbedient werden konnen. 
[0005] Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB durch die 
Merkmale der Patentanspruch 1 oder 9 gelost. Dabei wird 
zwischen einem Code-geber und einer Sende- und Emp- 
fangseinheit ein Frage-Antwort-Dialog durchgefuhrt. Dabei 
wird die Position des Codegebers ermittelt. Abhangig von 
dessen Position wird ein Steuerbefehl erzeugt, falls sich ein 
Antwortsignal als berechtigt erweist. Wird der Codegeber in 
einen anderen Positionsbereich verbracht, so wird ein ande- 
rcr Steuerbefehl erzeugt. 

[0006] VorieilhafLe Ausgeslallungen der Erfindung sind in 
den Unteranspriichen wiedergegeben. 
[0007] Ausfiihrungsbeispiele der Erfindung werden im 
Folgenden anhand der schematise hen Zeichnungen naher 
erlautert. Es zeigen: 

[0008] Fig. 1 ein Blockschaltbild eines Zugangs- oder Be- 
nutzungsberechtigungssystems fiir ein Kraftfahrzeug und 
[0009J Fig. 2 eine Einteilung des Bereichs urn ein Kraft- 
fahrzeug in mehrere Positionsbereiche. 
[0010] Ein Verfahren zum Nachweis einer Berechtigung 
zum Ver- oder Entriegeln oder der Benutzung eines Objekts 
wird im Folgenden anhand eines Ausfuhrungsbeispiels bei 
einer Sicherheitsvorrichtung gegen unberechtigten Zugang 
zu einem Kraftfahrzeug 1 (Fig. 1) oder gegen unbefugte Be- 
nutzung des Kraftfahrzeugs 1 naher erlautert. 
[00U] Ein Benutzer mochte mit Hilfe eines eine Berechti- 
gung nachweisenden Objekts (hier: ein elektronischer Code- 
geber 2) Zugang zu einem versperrten Objekt (hier: Kraft- 
fahrzeug 1) bekommen oder das Objekt berechtigterweise 
nutzen (in dem Fall die Wegfahrsperre des Kraftfahrzeugs 1 
loscn und den Vcrbrcnnungsmotor startcn). Unbcrcchtigtc 
oder unbefugte Benutzer durfen keinen Zugang zum Kraft- 
fahrzeug 1 bekommen. 

[0012] Hierzu wird bei der Erfindung ein sogenannter 
Frage-Antwort-Dialog zwischen einer Sende- und Emp- 
fangseinheit 3 eines Kraftfahrzeugs 1 und einem tragbaren 
Codegeber 2 durchgefuhrt. Die Sende- und I i mptangsein- 
heit 3 sendet ein Anforderungssignal aus, woraufhin der Co- 
degeber 2 sein Antwortsignal zuriicksendet. Das Antwortsi- 
gnal wird auf seine Berechtigung Uberpruft (dies wird auch 
als Authentifikation bezeichnet). 



[0013] Damit das Anforderungssignal in die gesamte Um- 
gebung um das Kraftfahrzeug 1 und auch in das Fahrzeugin- 
nere gesendet. wird und dorr, auch empfangen werden kann, 
weist das Kraftfahrzeug 1 mehrere Sende- und Empfangsan- 
5 tennen 4 auf, die raumlich verteilt an exponierten Snellen im 
Kraftfahrzeug 1 angeordnet sind. Die Antennen 4 sind je- 
weils mit der Sende- und Empfangseinheit 3 verbunden, die 
ihrerseits mit einer zentralen Steuereinrichtung 5 (Sende- 
und Empfangseinheit 3 und Steuereinrichtung kann - wie in 
to Fig. 1 dargestellt - eine einzige Einheit bilden) verbunden 
ist. 

[0014] Die Steuereinrichtung 5 ist mit nicht dargestellten 
Turschlossern, Heckdeckelschloss, Getriebesteuergerat oder 
Motorsteuergerat 6 als Wegfahrsperre WFS und sonstigen 
15 elektronisch oder elektromagnetisch steuerbaren Geraten, 
wie Fensterheber, Verdecksteuerung, Schiebedach, Sitzver- 
siellung, SpiegelversLeliung, KHmaanlage, Radio, Vorein- 
stellungen fur die Fahrgewohnheiten wie "sportlich", usw. 
verbunden. Durch entsprechende Steuerbefehle werden all 
20 dicsc Gcratc von der Steuereinrichtung 5 gestcuert 

[0015] Tiber die Antennen 4 werden Anforderungssignale 
ausgesendet und - falls ein Codegeber 2 ein Antwortsignal 
zuriicksendet - das Antwortsignal empfangen. Das Ant- 
wortsignal kann auch von eigenen Em pfangsan tennen emp- 
25 fangen werden. 

1 001 6 J Dieser Irage-Antwort-Dialog wird erst dann aus- 
gelost, wenn sich der Codegeber 2 dem Kraftfahrzeug 1 na- 
hert und innerhalb eines ersten, vorgegebenen Positionsbe- 
reichs A3 ist. Zum Auslosen des Frage-Antwort-Dialogs 
30 kann das Kraftfahrzeug 1 einen oder mehrere Naherungs- 
sensoren 7 aufweisen, die standig oder intermittierend ein 
Signal aussenden. Wenn sich der Codegeber 2 innerhalb der 
Reichweite dieser Signale aufhalt, so kann der Naherungs- 
sensor 7 die "Reflexion" an dem Codegeber 2 oder an dem 
35 Benutzer empfangen, und die Sende- und Empfangseinheit 
3 anweisen, ihrerseits ein Anforderungssignal auszusenden. 
Der Codegeber 2 kann auch allcin aufgrund des vom Nahc- 
rungssensor 7 empfangenen Signals veranlasst werden, ein 
Antwortsignal zur Sende- und Empfangseinheit 3 im Kraft- 
40 fahrzeug 1 zu senden. Allerdings sollte dann zumindest in 
einem der Signale eine Zei tin formation von synchronisier- 
ten Uhren enthalten sein, damit eine Laufzeitmessung vor- 
genommen werden kann. 

[0017] Das von dem Codegeber 2 ausgesendete Antwort- 
45 signal enthalt einerseits eine Codeinformation, die zum 
Nachweis einer Berechtigung dient. Andererseits kann das 
Antwortsignal auch eine Steuerinformation aufweisen, aus 
der die Steuereinrichtung 5 im Kraftfahrzeug 1 die zu steu- 
ernde Funkdon (Steuerbefehl) erkennen kann. 
50 [0018] Es konnen auch mehrere Steuerinformationen in 
dem Antwortsignal enthalten sein oder aufgrund des emp- 
fangenen Antwortsignals zu Steuerbefehlen fuhren. Erfin- 
dungsgemaB wird jeweils jedem erkannten oder ernuttelten 
Aufenthaltsort des Codegebers 2 (dies wird auch als Steuer- 
S5 position bezeichnet) jeweils zumindest ein Steuerbefehl zu- 
geordnet. Bei jedem Zutritt/Zugang oder Verlassen des Ob- 
jekts werden nicht nur Schliefisteuerbefehle (Ver- oder En- 
tricgclbcfchlc) als Stcucrbcfchlc ausgcfuhrt, sondcrn auch 
sonstige Steuerbefehle, wie Komfortsteuerbefehle (Be- 
60 leuchtung einschalten, individueUe Einstellungen vomeh- 
men) oder sonsdge Fernsteuerbefehle, wie Alarmanlage de- 
oder aktivieren, ausgefiihrt.. 

[0019] Hierzu ist es notwendig, dass die Position des Co- 
degebers 2 moglichsr genau ermittelt wird. Dies kann einer- 
65 seits mit Hilfe der Signale des Naherungssensors 7 gesche- 
hen, wenn diese eine "Ant wort" als Reflexion infolge des 
ausgesendeten Signals erhalten. Uber eine Laufzeitmessung 
kann der Abstand zwischen Codegeber 2 und Naherungs- 
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sensor 7 ermittcLt werden. 

[0020] Werden uber mehrere Naherungssensoren 7 Si- 
gnale ausgesendet, so kann mit einer sogenannten THangu- 
lationsmethode die genaue Position geometrisch ermittelt 
werden. 

[0021] Eine Positionsbestimmung ist auch rait Hilfe des 
Frage- Ant wort-Dialogs moglich. lis kann einerseits eine Si- 
gnallaurzeitmessung von Anforderungssignal und Antwort- 
signal vorgenommen werden. Andererseits kann auch der 
Codegeber 2 die Signale reftektieren, falls das Anforde- 
rungssignal als Radarsignal breitbandig raoduliert ausgesen- 
det wird. Der Frage-Antwort-Dialog funktioniert dann ahn- 
lich einem FM-CW-Radarverfahren, aus dem die Position 
des Codegebers 2 genau bestimmt werden kann. Hierzu 
muss der Codegeber 2 als passiver Reflektor niit zusatzli- 
cher Codierung ausgebildet sein (z. B. als Oberflachenwel- 
len-Elemenl mil Rellekloren, die enlsprechend einer Codie- 
rung angeordnet sind oder codiert gesteuert werden), da die 
Codeinformation als Nachweis einer Berechtigung notwen- 
dig ist. 

[0022] In der Fig. 2 ist ein Ausfiihrungsbei spiel fur die 
moglichen Aufenthaltsorte des Codegebers 2 dargestellt, die 
in unterschiedliche, grobe Positionsbereiche Al bis A3 so- 
wie 7. eingeteilt. sind. Jedem Positionsbereich A, 7. wird ein 
anderer Steuerbefehl zugeordnet, der nach Empfang und 
Auswertung des AntworLsignals ausgefuhrt wird. Die Posit.i- 
onsbereichsgrenzen konnen toleranterweise ilberlappend 
sein, so dass eine "Hysterese" entsteht, und zwar je nach Be- 
wegungsrichtung beim Uberschreiten der Grenzen. 
[0023] Es sei zunachst angenommen, dass sich der recht- 
maBige Benutzer mit seinem Codegeber 2 weit entfernt vom 
Kraftfahrzeug 1 aufhalt und sich dem Kraftfahrzeug 1 na- 
hert. Sobald sich der Codegeber 2 in den Positionsbereich 
A3 hinein bewegt (dies entspricht der Mindestreichweite 
des Anforderungssignals) und er ein Anforderungssignal 
empfangt, so sendet er automatisch ein Antwortsignal zu- 
riick. Wird nun in der Stcucrcinrichtung 5 ermittelt, dass 
sich der Codegeber 2 lalsachliuh in dem Positionsbereich 
A3 befindet und erweist sich das Antwortsignal mit seiner 
Codeinformation als berechtigt, so wird Uber die Steuerein- 
richtung 5 ein Steuerbefehl "Tnnenheleuchtung einschalten" 
an eine zentrale Lichtsteuereinheit ausgegeben. Die Innen- 
beleuchtung wird dann eingeschaltet Dies hat. den \forteil, 
dass der Benutzer sein Kraftfahrzeug 1 im Dunkeln besser 
findet. 

[0024] Wir der Codegeber 2 weiter auf das Kraftfahrzeug 
1 zu bewegt und bewegt sich in den Positionsbereich A2 
hinein, so findet erneut ein Frage-Antwort-Dialog zwischen 
Kraftfahrzeug 1 und Codegeber 2 statt. Ist der Codegeber 2 
immer noch "berechtigt" und halt er sich tatsachlich im Po- 
sitionsbereich A2 auf, so werden die Steuerbefehle "Alle 
Tliren entriegeln" und "Alarmanlage deaktivieren" erzeugt 
und es wird mit dem Entriegeln des Kraftfahrzeugs 1 begon- 
nen. 

[0025] Nahert sich der Codegeber 2 noch naher dem 
Kraftfahrzeug 1 und gelangt in einen der Positionsbereiche 
A 1, so findet erneut ein Frage-Antwort-Dialog statt, bei dem 
dann die Steuerbefehle "Radio cin" sowic "Individucllc 
Sitz- und Spiegeleinsiellung vornehmen" erzeugt werden. 
[0026] In den Positionsbereichen Al und A2 miissen nicht 
unbedingt emeute Uberpriifungen der Codeinfonnationen 
srattfinden, da diese bereiLs im Positionsbereich A3 erfolg- 
reich durchgefuhrt wurde und angenommen werden kann, 
dass sich der Benutzer mit seinem Codegeber 2 auf das 
Kraftfahrzeug 1 zu bewegt. Es genQgt dann, den tatsachli- 
chen Aufenthaltsort des Codegebers 2 zu bestimmen und 
den jeweils zugeordneten Steuerbefehl zu erzeugen. 
[0027] Wenn der Codegeber 2 im Innenraum Z des Kraft- 
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fahrzeugs 1 (hierzu wird der Fahrgastraum und auch der 
Kofferraum als ein Positionsbereich gerechnet) erkannt 
wird, so werden bei Berechtigung die Steuerbefehle "Motor- 
start zulassen" oder "Wegfahrsperre losen" erzeugt, wo- 
5 durch dann der Motorstart freigegeben wird. Der Benutzer 
kann dann das Kraftfahrzeug 1 ohne Einschrankung und auf 
seine Bedurfhisse bereits vor dem Hinsteigen eingestellt be- 
nutzen. 

[0028] Wenn der Codegeber 2 aus dem Kraftfahrzeug 1 
to und aus dem Positionsbereich Al hinaus getragen wird, d. h. 
wenn er sich vom Fahrzeug "wegbewegt", so konnen beim 
erkannten Ubergang vom Positionsbereich A 1 in den Positi- 
onsbereich A2 die Steuerbefehle "Turen verriegeln" und 
"Alarmanlage akdvieren" ausgefuhrt werden, so dass das 
15 Kraftfahrzeug 1 verriegelt und die Alarmanlage gescharft 
ist. 

[0029] Wenn erkannt wird, dass sich der Benutzer mil sei- 
nem Codegeber 2 vom Positionsbereich A2 in den Positi- 
onsbereich A3 bewegt, so kann der Steuerbefehl "Anzeige 

20 uber crfolgrcichc Vcrricgclung*' ausgegeben werden, wo- 
durch dem Benutzer beispielsweise durch Hupen und/oder 
Einschalten von Licht oder Wamblinkern eine optische und/ 
oder akustische Riickmeldung liber das erfolgreiche Verrie- 
geln der Tentralverriegelungsanlage und Einschalten der 

25 Alarmanlage gegeben wird. 

1 0030 J '/urn Verriegeln und zur Anzeige uber die erfolg- 
reiche Verriegelung sind nicht unbedingt eine nochmalige 
Uberpriirung der Codeinrbrmation notwendig. Hierzu ge- 
niigt es, wenn erkannt wird, dass sich der Codegeber 2 vom 

30 Fahrzeug weg bewegt und die entsprechenden Positionsbe- 
reiche verlasst. 

[0031] Die Zuordnung Steuerbefehl - Positionsbereich ist 
uberdies noch abhangig vom jeweiligen Verriegelungszu- 
stand des Objekts. So wird dem Positionsbereich A2 bei obi- 

iS gem Ausfuhrungsbeispiel einmal der Befehl "Entriegeln" 
(beim sich dem Kraftfahrzeug 1 nahern; Kraftfahrzeug 1 ist 
noch verriegelt) und cinmal der Befehl "Verriegeln" (beim 
Enlfernen vom Kraftfahrzeug 1; Kraftfahrzeug 1 ist noch 
entriegelt) zugeordnet. 

40 [0032] In obiger Beschreibung werden alle Turen und 
Deckel ver- oder entriegelt. Es kann jedoch auch vorgesehen 
sein, dass nur einzelne Turen oder Deckel ver- oder entrie- 
geln werden, und zwar abhangig, aus welcher Richtung sich 
der Benutzer seinem Kraftfahrzeug 1 nahert Hierzu wird 

45 der Positionsbereich Al in die Positionsbereiche Al\ Al" 
und Al"' unterteilt. Dementsprechend ist eine Differenzie- 
rung zwischen Fahrer- und Beifahrerseite sowie dem Heck- 
bereich moglich ist. Folglich werden je nach Bewegungs- 
richtung Fahrer- oder Beifahrerseite oder gar Heckdeckel 

so zuerst ver- oder entriegelt werden. 

[0033] Den Positionsbereichen konnen beliebige und je 
nach Wunsch unterschiedliche und auch mehrere Steuerbe- 
fehle zugeordnet werden. Die Steuerbefehle werden herstei- 
lerseitig so gewahit, dass eine komfortable Benutzung ohne 

55 viele zusatzliche, manuelle Tatigkeiten ermogticht wird. 
Der Benutzer selbst kann bei einer Program mierung oder In- 
itialisierung beliebige Steuerbefehle nachtraglich abhangig 
vom jeweiligen Positionsbereich an dem, entfernen oder hin- 
zufiigen. 

60 [0034] Eine Referenztabelle von Steuerbefehlen und zu- 
gehorigen Positionsbereichen kann in der zentralen Steuer- 
einrichtung 5 ahgelegt sein. Die Zuordnung Steuerbefehl - 
Positionsbereich findet dann anhand dieser Tabelle statt. 
[0035 J Auch im Codegeber 2 kann eine .sole he Tahelle ab- 

65 gelegt sein. Dann kann jeder Benutzer, der einen eigenen, 
dem Kraftfahrzeug 1 zugeordneten Codegeber 2 hat, seine 
individuellen Einstellungen (Tabelle) speichern und ggf. an 
die Steuereinrichtung 5 ubertragen. Lediglich die Codein- 
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formation muss mit den anderen ( jodegebern und einer Re- 
ferenzcodeinformation in der Steuereinrichtung 5 abge- 
sr.immt sein, damit. iiberhaupt. eine Berechtigung fur den Zu- 
gang und die Benutzung des Kraftfahrzeugs 1 ftir jedem 
dem Kraftfahrzeug 1 zugeordneten Codegeher 2 gegeben 5 
ist. 

[0036J Die Positionsbereiche werden iiber die Abstande 
zwischen Naherungssensoren 7 oder Sende- und Empfangs- 
antennen 4 und Codegeber 2 definiert. Die GroBe oder Aus- 
dehnung der Positionsbereiche muss nicht statisch sein, son- io 
dern kann sich in Abhangigkeit vom Verriegelungszustand 
des Kraftfahrzeugs 1 andern. So kann beispielsweise der Po- 
sitionsbereich Al beim Zugang auf das Kraftfahrzeug 1 
(Kraftfahrzeug noch verriegelt) relativ klein und beim Ver- 
lassen des Kraftfahrzeugs 1 und des Bereichs Al (Kraftfahr- 15 
zeug noch entriegelt) relativ groB sein. 

[0037] Die Ausdehnung des Position sbereichs A3 ist im 
- wesentlichen durch die Reichweite der Signale (Anforde- 
rungssignal oder Antwortsignal) bestimmL Die Ausdehnung 
darf nur so groB sein, dass noch sichcr cin Antwortsignal in- 20 
folge eines zuvor empfangenen Anforderungssignals von 
der Sende- und Empfangseinheit 3 empfangen wird. 
[0038] Jedem Positionsbereich A, Z ist in Abhangigkeit 
vom Verriegelungszustand jewei Is ein oder mehrere Steuer- 
befehle zugeordnet. In welchem Positionsbereich sich der 25 
Codegeber 2 befindet wird mit TTilfe von drahtlos ubertrage- 
nen Signalen (Signale der Naherungssensoren 7, Anforde- 
rungssignale, Antwortsignale) ermittelt. 
[0039] Die Steuerbefehle konnen dem Antwortsignal hin- 
zugeftigt und zur Sende- und Empfangseinheit 3 ubertragen 30 
werden, wenn im Codegeber 2 die Positionsermittlung statt- 
findet. Eine Positionsermittlung im Codegeber 2 kann durch 
Laufzeitmessung, Zeitmessung, Phasenmessung bei sinus- 
fdrmigen Signalen oder nut Hilfe von GPS-Signalen erfol- 
gen. 35 
[0040] Die Steuerbefehle konnen auch erst in der Steuer- 
einrichtung 5 crzcugt werden, wenn zuvor die Berechtigung 
festgestellt und die Position des Codegebers 2 ermillelt 
wurde. 

[0041] Mit diesem erfindungsgemSBen Verfahren werden 40 
bestimmte Steuerfunktionen im Kraftfahrzeug 1 bereits vor 
einer bewussten Handlung des Benutzers aktiviert. Es ist 
also ein rein passives System, bei dem der Benurzer ledig- 
lich noch den Turgriff zum Offnen einer TUr selber betatigen 
muss, um in das Kraftfahrzeug 1 zu gelangen. Durch die 45 
komfortable Steuerung bereits aus einiger Entfernung flndet 
der Benutzer gut sein Kraftfahrzeug 1 und kann ohne zusatz- 
liche manuelle Tatigkeiten sein Kraftfahrzeug 1 uneinge- 
schrankt nutzen, wobei alle individuellen Einstellungen fur 
ihn bereits beim Zutritt vorgenommen sind. 50 
[0042] Die genaue Position des Codegebers 2 kann durch 
eine oder mehrere Abstandsmessungen zwischen Codege- 
ber 2 und Sende- und Empfangseinheit 3 ermittelt werden. 
Sie kann iiber Laufzeitmessungen, Zeitmessungen, Echo- 
verfahren oder sonstige geeignete Verfahren ermittelt wer- 55 
den. Positionsermittlungen sind fur den Fachmann hinlang- 
lich bekannt und brauchen hier nicht naher erlautert zu wer- 
den. 

[0043] StaU Naherungssensoren 7 zu verwenden, kann 
auch das Anforderungssignal und das anschlieBende Ant- 60 
wortsignal zur Bestimmung der Position verwendet werden. 
Tn diesem Ealle sendet die Sende- und Empfangseinheit 3 
standig oder interrnittierend so lange ein Anforderungssi- 
gnal aus, bis ein erstes Antwortsignal empfangen wird (oder 
bis ein Zeitlimit uberschritten ist). Das Anforderungssignal 65 
dient somit als Auslosemittel fur das Antwortsignal. Der Be- 
nutzer braucht seinen Codegeber 2 nicht zu betatigen. 
[0044] Um Energie zu sparen, wird das Anforderungssi- 
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gnal in groBeren Zeitabstanden ausgesendeL Sobald sich der 
Codegeber 2 einmal mit seinem Antwortsignal "gemeldet" 
hat, so kann das Anforderungssignal cifter gesendet werden, 
wodurch dann auch eine groBere Vielfalt an Positionsberei- 
chen (feinereUnterteilung und Zuordnung von Steuerbefeh- 
len) erreicht wird. Denn in jedem Positionsbereich kann ein 
Steuerbefehl automatisch dem Antwortsignal zugeordnet 
werden und im Kraftfahrzeug 1 eine andere Steuerfunktion 
auslosen. 

[0045] Das erfindungsgemaBe Verfahren zum Nachweis 
einer Berechtigung zum Ver- oder Entriegeln oder der Be- 
nutzung eines Objekts sowie die Sicherheitsvorrichtung ge- 
gen unberechtigten Zugang zu einem Objekt oder gegen un- 
befugte Benutzung des Objekts sind nicht auf die Verwen- 
dung bei einem Kraftfahrzeugs 1 beschrankt. So konnen 
auch andere Objekte entsprechend gesteuert werden, wie 
beispielsweise Personalcomputer, Mobiltelefone, Geldaus- 
gabeautomaten, Gebaude oder andere Zugangsobjekte, bei 
denen eine Berechtigung fur die Zugangskontrolle oder die 
Benutzung nachgcwicscn werden muss. 
[0046] Die Uberpriifung der Berechtigung oder der Zu- 
ordnung von Steuerbefehlen zur Steuerposition geschieht 
durch Vergleich mit gespeicherten und erwarteten Informa- 
tionen (Referenzcodein formation oder Tabelle der Steuerbe- 
fehle). Wenn die jeweils empfangene Codeinformation oder 
Steuerintbrmation mit der Gespeicherten ubereinstimmt, so 
Uegt eine Berechtigung vor, die jeweilige Funktion durchzu- 
fuhren. 

Patentanspriiche 

1. Verfahren zum Nachweis einer Berechtigung fur 
den Zugang oder die Benutzung eines Objekts, insbe- 
sondere eines Kraftfahrzeugs (1), mit einer objektseitig 
angeordneten Steuereinrichtung (5), die mit einer 
Sende- und Empfangseinheit (3) verbunden ist, und ei- 
nem tragbarcn Codegeber (2), wobei iiber die Scndc- 
und Empfangseinheit (3) ein Anforderungssignal bei 
Auslosung ausgesendet wird sowie ein von dem Code- 
geber (2) zurilckgesendetes Antwortsignal empfangen 
wird, und in der Steuereinrichtung (5) eine Berechti- 
gungspriifung anhand des empfangenen Antwortsi- 
gnals vorgenommen wird sowie ein Steuerbefehl nach 
positiver Auswertung des Antwortsignal zum Steuem 
einer Eunktion in dem Objekt erzeugt wird, dadurch 
gekennzeichnet, dass abhangig von der Position des 
Codegebers (2) unterschiedliche Steuerbefehle nach 
Empfang und Auswertung dem Antwortsignal zuge- 
ordnet werden, wobei beim Zugang zu dem Objekt 
oder beim Entfernen von dem Objekt mehrere unter- 
schiedliche Steuerbefehle verwendet werden. 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass die Zuordnung der Position des Codegebers 
(2) zu einem Steuerbefehl abhangig von einem mo- 
mentanen SchlieBzustands des Objekts ist. 

3. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass die mogliche Position des Codegebers (2) um 
und in dem Objekt in mehrere Positionsstcucrbcrcichc 
eingeteilt werden. 

4. Verfahren nach einem der vorhergehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, dass als Steuerbefehl ein 
Ver- oder Entriegelungsbefehl fur Tiiren oder eines 
versperrten Zugangs oder ein Befehl zum benutzerindi- 
viduellen Einstellen von Vorrichtungen in dem Objekt. 
verwendet wird. 

5. Verfahren nach einem der vorhergehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, dass als Objekt ein 
Kraftfahrzeug (1) verwendet wird, bei dem als Steuer- 
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befehl ein Ver- oder Entriegelungsbefehl fur Turen 
oder Heckdeckel, ein Befehl zum benutzerindividuel- 
len Rinstellen von Sitz, Spiegel oder Radio oder ein 
Befehl zum Losen einer Wegfahrsperre dem Antwort- 
signal zugeordnet wird. 5 

6. Verfahren nach einem der vorhergehenden Ansprti- 
che, dadurch gekennzeichnet, dass die Position des Co- 
degebers (2) durch eine oder mehrere Abstandsmes- 
sungen zwischen Codegeber (2) und Sende- und Emp- 
fangseinheit (3) ermittelt wird. io 

7. Verfahren nach einem der vorhergehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, dass ein Naherungssen- 
sor (7) als Auslosemittel fur das Anforderungssignal 
verwendet wird, wobei der Naherungssensor (7) stan- 
dig oder inter mittierend Sign ale aussendet und/oder 15 
empfangt. 

8. Verfahren nach einem der Anspriiche dadurch ge- 
kennzeichnet, dass das Anforderungssignal im ver- 
sperrten Zustand des Objekts intermitxierend solange 
ausgcscndct wird, bis cin Antwortsignal cmpfangcn 20 
wird. 

9. Sicherheitsvorrichtung gegen unberechtigten Zu- 
gang zu einem Objekt oder gegen unbefugte Benut- 
zung des Objekts mit. einer objektseirig angeordneten 
Steuereinrichtung (5), die mit einer Sende- und Emp- 25 
fangseinheit (3) verbunden ist, und einem tragbaren 
Codegeber (2), wobei iiber die Sende- und Empfangs- 
einheit (3) ein Anforderungssignal bei Auslosung aus- 
gesendet wird sowie ein von dem Codegeber (2) zu- 
ruckgesendetes Antwortsignal empfangen wird, und in 30 
der Steuereinrichtung 5 eine Berechtigungsprufung an- 
hand des empfangenen Antwortsignals vorgenommen 
wird sowie ein Steuerbefehl zum Steuern einer Funk- 
tion in dem Objekt nach erkannter Berechtigung er- 
zeugt wird, dadurch gekennzeichnet, dass die Steuer- 35 
einrichtung (5) eine Vorrichtung zum Bestimmen der 
Position des Codcgcbcrs (2) aufwcist und der Codege- 
ber (2) oder die Steuereinrichtung (5) eine Zuord- 
nungseinheit aufweist, die unterschiedlichen Positions- 
bereichen des Codegebers (2) unterschiedliche Steuer- 40 
hefehle zuordnet, wobei als Steuerbefehle neben 
Schh'efibefehlen auch Kornfortsteuerbefehle oder an- 
dere Fernsteuerbefehle verwendet werden. 
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